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Un decennio per avere
I'umanoide-badante

Piano da 1 miliardo dell’Tit di Genova in collaborazione
con altre strutture europee, tra cui la Sant’Anna di Pisa

lizzare il primo robot-badante. Si

chiamera Robot Companion for Citi-
zens (ossia "robot amico dei cittadini") e
sard una macchina di forma umanoide che
sapra fare le pulizie, cucinare, prestare as-
sistenza agli anziani e alle persone con ri-
dotta autonomia motoria.

Trobot amico & il frutto diun progetto da1
miliardo dell'Istituto italiano di tecnologia di
Genova, che sarirealizzatoin collaborazione
con altri Jaboratori di ricerca europei, tra cui
la Scuola superiore Sant’Anna di Pisa e coin-
volger circa 2mila ricercatori sparpagliati in
unatrentina di sediin Europa. Ad annunciar-
lo & Roberto Cingolani, direttore dell’Iit, at-
tualmente impegnato nella stesura finale del
progetto che gli permettera di concorrere a
un bando di finanziamento europeo che po-
trebbe coprire I'intero costo del progetto, le
cui selezioni si concluderanno in ottobre.
«L'idea di questo robot - precisa Cingolani -
deriva dalla constatazione che sta progressi-
vamente aumentando I'eta mediadella popo-
lazione. La societa di domani sara costituita
da un gran numero di anziani con la conse-
guenzache crescerail bisogno diassistenza».

Robotcompanion & il primo progettodiro-
botica che prevede larealizzazione diun pro-
totipo humanfriendly: ossiacapace diinteragi-
re conl'uomo, caratterizzato da una struttura
morbidaeflessibilebenlontanada quellarigi-
da dei robot tradizionali. Per realizzare que-
sto prototipo si applicheranno anche alcune
tecnologie sviluppate dalla scuola superiore
S.Annachebarealizzatounrobot interamen-
te flessibile dalla forma di un polpo. «Per rea-
lizzarlo-spiega Cecilia Laschi, docente diBio-
robotica all'Istituto di ricerca Pisano - abbia-
mo utilizzato una guaina che si muove grazie
amolle realizzate con delle leghe a memoria
di forma. In questo modo siamo riusciti a ri-
produrreilmovimento del polpoelasuacapa-
citd,attraversole ventose poste allabase di cia-
scun braccio, di aderire alle superfici». Ma la

C ivorranno pilto meno1o anniper rea-

U mondo che cambia

«L'idea di questo robot deriva dalla constatazione che sta
aumentando ['etd media della popolazione. La societa di
domani sara costituita da un gran numero di anziani con la
conseguenza che crescerd il bisogno di assistenza»

Roberto Cingolani, direttore Iit

verasfida di questoprogetto & quelladiriusci-
read applicare al robot i sistemi di semplifica-
zione del nostro cervello che ciconsentono di
gestire le attivith umane in forma autonoma.
«Attualmente - continua Cingolani -~ per far
funzionare un cervello artificiale non baste-
rebbe un calcolatore grande quanto una casa
pari a un consumo energetico di circa1 Mw.
L’obiettivo ¢ di riuscire a creare un calcolato-
re che possa fare tutto questo, ma che abbia
dimenisioniridotte e consumi poca energia».
Piccoli passi in questa direzione sono stati
compiuti. L'Universita di Genova, ad esem-
plo, in collaborazione con I'Tit, ha messo a

L’AMECO DEL CITTADINI
Sichiamera Robot companion
for citizens e sapra fare le pulizie,
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agli anziani e alle persone

coh ridotta autonomia motoria

punto una sorta di pelle sintetica che si chia-
maRoboskine che &édotata ditattograziealla
presenza di sensori. «Questo tipo di pelle -
spiegaRenatoZaccaria, docente diInformati-
cae coordinatore dellalaurea internazionale
in Robotica-pud essere applicato aunrobot
diformaumanoide». C'¢ chistimache, daqui
al2050 potrebbe vedere laluce il primo calco-
latoreingrado digovernare unrobot umanoi-
de. Arriva infine dall'Universita di Parma un
sistema innovativo perlaricostruzionein3D
del’ambiente che permette alle macchine
cui éapplicata, ad esempio, diriconoscere gli
ostacoli ed evitarli. Si tratta di una novita che
potrapermettere anche ainonvedentidigui-
dare 'auto. «Arrivera sul mercato - assicura
AndreaBroggi, docente diIngegneriae presi-
dente dello spinoff Vis-lab - entro la fine del
2012 e costera circa 200 euro».
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I robot escono dai laboratori

Dalla mano che riconosce le superfici al quadrupede che
ispeziona sotto le macerie: viaggio nei progetti di ricerca

PAGINA A CURA DI
Mariangela Latella

rriva dai laboratori di roboti-
ca delUniversita di Napoli e
si chiama tecnicamente Dex-
mart. Il nome racchiude le due
4 parole, "dexterus”, dal latino,
"destro" e "smart" dallinglese, "intelligen-
te". E lamano destra robotica di dimensioni
similia quelle umane, dotata diditaconsen-
sibilita tattile che possonoriconoscerele su-
perfici che toccano anche attraverso la pre-
sa degli oggetti. I progetto - realizzato gra-
zie a una partnership tra alcuni centri di ri-
cerca europei coordinati dall'universita di
Napoli - ha permesso di superare la prece-
dente visione diarto meccanico ingombran-
te, privo di sensibilita e capace solo di fare
alcuni movimenti.

«Aun prototipo - spiega Bruno Siciliano,
docente di Automaticaa Napolie coordina-
tore del progetto - sviluppato nei laboratori
diBologna, abbiamo applicato un sistema di
tendini, che trasmette il-movimento senza
bisogno diricorrereai vecchi e ingombranti
motorini elettrici; e dei sensori tattili che
permettono alla macchina di avere il senso
deltatto e diriconoscere gli oggetti che toc-
ca o che prende». L’intera ricerca & costata
circa 8mila euro ed ha I'obiettivo di creare
un prodotto - che costera circa 2o0mila euro
-destinato, ad esempio, ai laboratori di ana-
lisi, per la manipolazione di campioni parti-
colari, oppure alle stazioni aerospaziali.

Negli ultimi decenni la robotica italiana

ha fatto passi da gigante al punto che, neila-
boratori del Paese, sono in fase di progetta-

- zione macchine che potrebbero completa-

mente rivoluzionare, da qui a qualche anno,
la vita e le abitudini dell'uomo. E il caso, ad
esempio, di Airobot, ideato neilaboratori di
robotica dell’'Universita di Bologna. A pri-
mavistasembraunrobottino daguerrestel-
lari. Inrealtaé unveicolo dallaformacircola-
re, che oltre asaper wolare, & dotato di "zam-
pette", ossia di appendici flessibili, che gli
permettono di aderire alle superfici. In que-
sto modo pud effettuare conirolli attraver-
sounsistema disensori e un piccolobraccio
meccanico che gli permettono di operare
nell’ambiente circostante anche in luoghi
difficilmente raggiungibili dall'uomo come
gli altoforni, le centrali termoelettriche o,
per la pulizia delle vetrate dei grattacieli. Il
prototipo di Airobot, presentato a Bologna
il10 maggio, & frutto di un progetto pitt am-
pio, finanziato dalla Comunita europea per
complessivi z milioni. «Il nostro obiettivo -
spiega Lorenzo Marconi, docente dell’Ate-
neo felsineo e team leader del progetto diri-
cerca- & creare un prodotto facilmente ma-
novrabile adistanza che non costi piit di 4mi-
laeuro al pubblico».

Se Airobot nasce per le ispezioni aeree,
Warudagar, attualmente allo studio nei la-
boratori del Politecnico di Milano, & un ro-
bottinoaformadianimalettoa quattrozam-
pe che per le sue dimensioni ridotte (una
quarantina di centimetri) potra effettuare
ispezioni sotto le macerie di un palazzo, in
cunicoli strettissimi oppure in luoghi sotto-
posti a radiazioni dove 'uomo non riesce a

operare in condizioni di sicurezza. Costera
circamille euroed é uno dei progettiallostu-
dio al Politecnico milanese dove, fra Faltro,
sistanno perfezionando deirobot-game che
rappresentano la naturale evoluzione della
Wii e che saranno presentati a "Robotica
2012", il prossimo novembre. «Si chiamera
RoboWII - spiega Andrea Bonarini, docen-
te diIntelligenza artificiale e softcomputing
al Politecnico di Milano e responsabile del
laboratorio di robotica - costera circa 200
euro ed ¢ un piccolo robot di circa 50 cm di
diametro capace di riconoscere il compa-
gno digiochi, inseguirlo e sparargli».

A Torino, cuore nevralgico del distretto
aerospaziale piemontese, laroboticasirivol-
ge all'universo. Probabilmente, quando I'uo-
mo sbarcher su Marte, il pianeta rosso, lo
fara guidandoun Rover. Non & un’automobi-
le, ma il nome del robot mobile ideato nei
laboratoridirobotica del Politecnico torine-
se. Il prototipo & stato da poco ultimato do-
po un lavoro di ricerca durato tre anni che
haportato alla realizzazione di un abitacolo
adue posti, con sei ruote sterzanti, che viag-
giaaunavelocita massimadiskm/h. Lapar-
ticolarit diRover & che, oltre amuoversiau-
tonomamente, potra interagire con 'uomo.
Da qui ai prossimi due anni, infatti, data del-
la conclusione del progetto, Rover sapra in-
teragire conl'astronauta fino al punto dica-
pire da solo le sue condizioni fisiche attra-
verso l'utilizzo di sensori biometrici che gli
indicheranno costantemente lo stato dei
suoi parametri vitali che verranno comuni-
cati poi al calcolatore.
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RoboWIL £ un
robotgame. Riconosce il
proprio compagno di

giochi e pud inseguirlo

Ritaglio stampa ad wuso esclusivo del destinatario, non riproducibile.




	IlSole24Ore_15_05_12_Un_decennio_per_avere_lumanoide_badante
	1EWVFGP.pdf

